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Wprowadzenie funkcji ,Trace and Place” to znaczqcy moment w uzy-
ciu dynamicznej nawigacji. Sprawit, ze schemat pracy stat sie prostszy
i sprawniejszy zaréwno w fazie diagnostycznej, jak i chirurgicznej. Nie
wyobrazam sobie juz mojej codziennej praktyki implantologicznej bez
stosowania tej nowoczesnej technologii!

Dr George Mandelaris, Chicago, USA

Navident ,Trace and Place” (TaP) naprawde zrewolucjonizowat dynamiczng
nawigacje, funkcja ta utatwita uzycie poprzez wyeliminowanie produkcji
ktopotliwych retaineréw. To niezréwnane narzedzie do planowania
i umieszczania implantéw, na ktérym polegam by uzyska¢ wysoki poziom
doktadnosci w czasie kazdej implantacji.

Dr Silvia La Rosa, Tacoma, USA

Funkcja ,Trace and Place” zmniejsza ekspozycje pacjenta na promieniowanie,
catkowicie eliminujgc dodatkowe skany redukuje czas przed zabiegiem
chirurgicznym z uzyciem dynamicznej nawigacji i przyspiesza proces
rejestracji. Dynamiczna nawigacja stata sie teraz znacznie bardziej
uniwersalnym narzedziem do uzycia w codziennej praktyce stomatologicznej.

Dr Alvaro Ordonez, Miami, USA

Zdjecie:
E dr George Mandelaris, Chicago, USA
m dr Silvia La Rosa, Tacoma, USA
& drAlvaro Ordonez, Miami, USA
(oktadka) dr Jan D’haese i dr Johan Ackhurst, Ghent, Belgia

Od planéw wirtualnych do rzeczywistosci

Navident, stanowiacy przetomowe
rozwigzanie w implantologii wspomaganej
komputerowo, oferuje chirurgom
stomatologom tatwa w obstudze,
doktadng, przenosng metode planowania
pozadanego uzupetnienia i wprowadzenia
implantu u pacjenta wirtualnego,

a nastepnie wykonanie planu w szczece
rzeczywistego pacjenta.

Navident

Pozwdl, aby Navident pomédgt Ci staé sie lepszym chirurgiem:

Pracuj lepiej

Zaplanuj uzupetnienie

na ekranie, a nastepnie
zoptymalizuj pozycje implantéw,
uwzgledniajgc zaréwno kosc,
jak i korony. Nastepnie pozwal,
aby Navident poprowadzit

Cie, umozliwiajac precyzyjne
wykonanie planu w szczece

Ogranicz uraz pacjenta

Wykonaj operacje metoda
bezptatowa, zmniejszajac
dyskomfort u pacjenta,
ograniczajac ryzyko zakazenia

i przyspieszajac powrét do
zdrowia. Unikaj przypadkowych
uszkodzen sasiednich struktur
anatomicznych.

Zmniejsz koszty leczenia

Wykorzystaj doktadnos¢ do
ograniczenia zapotrzebowania
na niestandardowe filary,
powiekszanie kosci i poprawki.
Uzywaj mozliwych do odzyskania
nadbudéw mocowanych na
sruby, zamiast mocowanych na

Zwieksz wydajnosé

Wyeliminuj modele gipsowe,
woskowe oraz produkcje
szablonow. Skré¢ czas zabiegu,
eliminujac tworzenie i szycie
ptatow.

Przyciagaj pacjentéw

Pokaz swoim pacjentom,

ze potrafisz korzystac

z najnowszych technologii,
aby zapewniac lepsze, bardziej
bezpieczne i mniej inwazyjne
leczenie.

Zrelaksuj sie i ciesz sie

Ogranicz stres. Usigdz w trakcie
operacji. Korzystaj z technologii,
rozwijaj swoja kariere oraz
czerp wieksza satysfakcje ze
swojej pracy.
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Uproszczony schemat pracy z TaP (Rejestracja Sladéw)
Kamera stereoskopowa i lampka

..ktéry mozna wykonac podczas jednej wizyty. S na sktadanym wysiegniku

O-©0-0 -0

Skanowanie

Uzyj ostatniego skanu
pacjenta. Nie musisz posiadac
tomografii komputerowe;j

Nie potrzebujesz zadnych
dodatkowych elementow
(retainer, znacznik
orientacyjny) do wykonania
CBCT. Wykonaj badanie
CBCT jak zazwyczaj lub
skorzystaj z juz wykonanego.
Navident jest kompatybilny ze
wszystkimi systemami CBCT
obecnymi na rynku.

Planowanie

Zaplanuj wprowadzenie
implantu zalezne od potrzeb
protetycznych z wykorzysta-

niem laptopa bedacego czescia
systemu Navident

Uzupetnienie i plan implantacji
sg tworzone na podstawie
danych obrazu TK, opcjonalnie
z dodatkowymi skanami
wewnatrzustnymi lub danymi
dotyczacymi innych powierz-
chni (pliki STL). Plan mozna
zmodyfikowac w dowolnym
momencie, nawet w trakcie
operacji. Navident jest zgodny
z dostepnymi na rynku implan-
tami kazdego typu i w dowol-

nym rozmiarze.

Sledzenie

Zarejestruj skan CBCT

w jamie ustnej wybierajac
3-6 punktéw orientacyjnych
naekranieisledz je za
pomoca dedykowanego
instrumentu

Proces rejestracji,

ktory poprzednio
obejmowat wykonanie
termoplastycznego
reteinera, z dodatkowym
skanowaniem CBCT
obarczony ryzykiem btedu
uzytkownika. Obecnie stat
sie efektywnym, tatwym

i przyjaznymdla
uzytkownika 2-minutowym
procesem.

Implantacja

Wykonuj wiercenie
i implantacje w warunkach
sterowania dynamicznego

Po krotkiej kalibracji wiertta lub
implantu system Navident dyna-
micznie przedstawia odchylenie
miedzy faktycznym/planowa-
nym potozeniem a orientacja
wiertta/implantu, prowadzac
chirurga do doktadnego
wykonania planu implantacji.

(patrz kolejna strona)

; B
Laptop z zainstalowanym
oprogramowaniem Navident

Korzystajgc z systemu Navident od ponad
roku, mozemy zaoferowac bardziej precyzyjny
i wydajny schemat pracy naszym pacjentom,
ktorzy wymagajg natychmiastowej terapii
implantologicznej. Dzieki Trace and Place
skanowanie, planowanie i implantacja staty sie
jeszcze prostsze. Dzieki tej technologii szablony
nie sq juz potrzebne, poprawia sie wydajnosc¢
a potencjalne btedy sq wyeliminowane. Jako
zapracowany praktyk, zawsze szukam sposobow
na usprawnienie mojej pracy i ta technologia
wtasnie to robi.

Todd Scheyer, Houston, Texas




Doktadnosé, bezpieczenstwo i wydajnosé¢ w TaP

Dynamiczna Nawigacja stomatologiczna tradycyjnie wigzata sie z koniecznoscig przeprowadzenia drugiego
skanowania CBCT z wykorzystaniem znacznika orientacyjnego (zwykle aluminiowego) zamocowanego

W jamie ustnej pacjenta i obecnym w czasie skanowania. Trace Registration (TaP) wykorzystuje rozpoznawalne

struktury naturalnie obecne w skanie: zeby, implanty, taczniki, grzbiet kostny i sSruby kostne, jako znaczniki

orientacyjne oszczedza duzo pracy lekarzowi i czasu jego pacjentom.

Schemat pracy

Pozostate zalety
TAP

Retainer w jamie
ustnej

Rejestracja ze znacznikiem

Rejestracja sledzaca

* wykonanie retainera (10-20 minut)

* zrobienie drugiego skanu (10 minut)

* umieszczenie retainerai Jaw Tag (1 minuta)
Catos¢: 20-30 minut

Uzycie skanu diagnostycznego (O minut)

Wybor 3 punktow orientacyjnych i sledzenie
ich (1 minuta kazdy)

Catosc: 2-3 minuty

Bez retainera (O minut) ~

Zle wykonany retainer:
Odstapienie od zabiegu lub zabieg z wolnej reki

Zle wykonane sledzenie:

Ponowne wykonanie procedury (2-3 minut)
i kontynuowanie zabiegu.

Bez planowania protetyki
Utrudniony dostep do obszaru chirurgicznego
Kilka krokow = wiecej bteddw/niedoktadnosci

*+ Skanowane w petnej okluzji + Planowanie protetyczne
* Szeroko otwarty dostep do obszaru chirurgicznego
* Pojedynczy krok = mniej btedoéw + doktadnosc

N

Dwie opcje dla kazdej praktyki

(Poréwnanie dwoch opcji Navident)

Dynamiczna nawigacja stomatologiczna Navident zostata unowoczesniona, dzieki

czemu system stat sie szybszy, mocniejszy i bardziej elastyczny.

Standardowy Navident

— LED Lightbox
0
I~-. 4

MicronTracker
[ | Kamera stereoskopowa

Laptop Macbook Air

Opatentowany wdzek Navident

Nowy Navident

LED Lightbox J a L

Ramie przediuzajace .~ o . MicronTracker
"
- Kamera stereoskopowa

Ulepszony pionowy stupek ' |

Laptop MacBook Pro

Ruchoma taca na laptopa

Wzmocniony montaz wézka

-«
Q o v
Nowe dodatki:

. Wydtuzone ramie usprawnia wykrywanie tagéw

. Zmodernizowany pionowy stupek

. Taca na laptopa poprawia ergonomie urzadzenia

. Laptop MacBook Pro dla szybszego przetwarzania danych
. Sygnowanie laptopa

. Wzmocniony montaz wozka

. Niestandardowa prostnica dla skrécenia czasu potaczenia

NO o ODN PR
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Dynamiczny, nie statyczny

»,Nawigacja w czasie rzeczywistym to cenna
alternatywa dla chirurgii stereolitograficznej
(statycznej), poniewaz oferuje lekarzowi pewna
przewage w pordéwnaniu ze starszg technika.
Dzieki nawigacji w czasie rzeczywistym
(dynamicznej) mozna uniknac¢ produkcji szablonu
stereolitograficznego, co obniza koszty zabiegu.
Poniewaz nawigacja uznawana jest za dynamiczny
system chirurgii sterowanej, zmiany w planie zabiegu
(lokalizacja i rozmiar implantow, liczba implantéw,
metoda ptatowa lub bezptatowa...) mozna tatwo
wprowadzi¢ w trakcie operacji. W przypadku
korzystania z nawigacji podczas operacji nadal
czuje sie bodzce dotykowe w trakcie procedury
wiercenia, a takze ma sie reczng kontrole nad
stabilnoscig implantu.”

Zrédto: ,Use of Dynamic Navigation Implant Surgery In Combination
with An Immediate Loading Procedure”, D’haese et al, 2015

ELASTYCZNOSC

Przegladaj dane TK i zmieniaj plan w dowolnym momencie, nawet
w trakcie operacji.

NATYCHMIASTOWOSC

Kierowanie jest dostepne natychmiast po planowaniu - bez

koniecznosci wielotygodniowego oczekiwania na dostawe szablondw.

PRZEWIDYWALNOSC

Mozliwos¢ natychmiastowego wykrycia i skorygowania
problemoéw z retainerem.

BEZPIECZENSTWO

Stale dostepna kontrola doktadnosci — mozliwos¢ natychmiastowego
zaobserwowania i skorygowania duzych btedow.

PROSTOTA

Przyjazne dla uzytkownika i intuicyjne planowanie -
bez koniecznosci projektowania szablonéw i tulejek.

EKONOMIA

Nizszy koszt zabiegu. Brak drogich zestawéw lub specyficznych wiertet.

IRYGACJA

Lepsza irygacja w trakcie wiercenia osteotomii otwarte;j.

DOSTEP DO MIEJSCA IMPLANTACJI

Brak zapotrzebowania na dtuzsze wiertta, ktore utrudniajg lub
wykluczaja stosowanie w przypadku implantacji w obrebie zebow
tylnych przy minimalnym rozwarciu szczeki.

INTEGRACJA

System catkowicie otwarty — dowolny implant, dowolne wiertto,
dowolna prostnica. Nie ma koniecznosci zakupu zestawow specjalnych.

KOMPLETNOSC

System kieruje samym implantem, nie tylko wierceniem.

A5

EvaluNav

Aplikacja EvaluNav, dotaczona do Navident, umozliwia ocene
odchylen pomiedzy zaplanowang i aktualng pozycjg implantow
na pooperacyjnym skanie TK. Po wczytaniu i zarejestrowaniu
skanéw przed- i pooperacyjnych, na pooperacyjnym obrazie TK
wykrywana jest doktadna pozycja kazdego implantu, a nastepnie
poréwnywana z pozycja planowang na skanie przedoperacyjnym.
Odchylenia na wejsciu i wierzchotku oraz nachyleniu sg obliczane
automatycznie i przedstawiane w postaci graficznej i liczbowe;.
Pod warunkiem, ze sam implant zostat wprowadzony pod
kontrolg, aplikacja EvaluNav potrafi odrézni¢ odchylenie zwigzane
z kierowaniem (btad systemu) od odchylenia zwigzanego

z wierceniem (btad uzytkownika).

Zdjecie:

Whyniki uzyskane z wykorzystaniem aplikacji EvaluNav przez
dr. Luigiego Stefanelli z Uniwersytetu Sapienza w Rzymie, Wtochy
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Towarzystwo Nawigacji Dynamicznej

to dziat szkoleniowy firmy ClaroNav, ktory organizuje kursy
na catym swiecie. Zainteresowani stomatolodzy mogg wzig¢
udziat w sesjach szkoleniowych i praktycznych szkoleniach

dotyczacych Navident.

=

Najlepsi lekarze z catego Swiata dotaczyli do
Towarzystwa Nawigacji Dynamicznej (DNS),

aby pozostawac na czele dynamicznie sterowane;j
chirurgii stomatologicznej. Szkolenia prowadzone
przez specjalistow dla specjalistow maja kluczowe
znaczenie dla powodzenia kazdej rozwijajacej sie
technologii, a dzieki naszej obecnej grupie uznanych
lekarzy zajmujemy doskonatg pozycje, aby petnic¢

DNS organizuje wysokiej jakosci kursy

w catej Ameryce Pétnocnej, Europie i Azji. Kursy
sg oferowane w roznych formatach (pétdniowy,
1-dniowy, 2-dniowy, w dni robocze lub
weekendy), aby dostosowac je do grafiku lekarza.
W harmonogramie s przewidziane szkolenia

z uzyciem modeli demonstracyjnych oraz
obserwacja zabiegu na zywo. Pierwsze opinie

byty bardzo pozytywne, poniewaz lekarze odkryli

droge prowadzaca od dobrego planu zabiegu do

Aby dowiedziec sie wiecej o DNS, odwiedz strone dns.claronav.com

Informacje o firmie ClaroNav Inc.

ClaroNav w catosci nalezy do nas, jej zatozycieli i pracownikéw. Nasza
misja jest rzetelna praca, zabawa i zarabianie pieniedzy.

Korzenie naszego systemu nawigacji chirurgicznej siegaja do
opraco-wania pierwszego komercyjnego systemu nawigacji opartego
na TK, Viewing Wand. Byto to urzadzenie, ktére nasi zatozyciele
opracowali, pracujac w firmie ISG Technologies (obecnie jest to czes¢
firmy IBM). Urzadzenie Viewing Wand, dopuszczone do obrotu przez
amerykanska Agencje Zywnosci i Lekow w 1994 r., byto stosowane
w sterowanej neurochirurgii. Po odejsciu z ISG i zatozeniu wtasnej
firmy w 2001 r. opracowali$my i wprowadziliémy do obrotu pierwszy
oparty na wizji, optyczny system $ledzenia dla chirurgii, MicronTracker
(2003). Pdzniej pomagalismy innym firmom w opracowaniu wtasnych,
kompletnych systeméw nawigacji chirurgicznej opartych na
rozwigzaniu MicronTracker, a w 2010 r. rozpoczeli$my prace nad

Bez Navident

wiasnym systemem tego typu. Sciéle wspdtpracowaliémy z chirurgami
stomatologami z Wydziatu Stomatologii Uniwersytetu w Toronto, aby
opracowac i wprowadzic¢ do obrotu system Navident, oraz z chirurgami
otolaryngologami, aby opracowac i wprowadzi¢ do obrotu system
NaviENT.

Obecnie opracowujemy, testujemy, produkujemy, wprowadzamy do
obrotu, sprzedajemy, prowadzimy szkolenia i zapewniamy wsparcie
dotyczace naszych produktéw w naszej siedzibie gtéwnej w Toronto.
Dziatania w zakresie wprowadzania do obrotu, szkolen i wsparcia
prowadzimy takze w naszych biurach w Europie i Wschodniej Azji,
atakze za posrednictwem sieci dystrybutorow w réznych krajach.

>

zNavident

Zdjecie: Skany poréwnujace implanty umieszczone za pomoca Navident i bez niego.
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$ DYNAMIC NAVIGATION SOCIETY

Navident

by ﬁ ClaroNav

Oficjalnym dystrybutorem Navident w Polsce jest Liberdent.

ul. Raciborskiego 6/2
31-463 Krakéw

tel. 795 339 140

e-mail: office@liberdent.pl
www.liberdent.pl

Poznaj Navident z trenerem klinicznym w swojej
okolicy i stan sie cztonkiem $wiatowego Towarzystwa

Nawigacji Dynamicznej

SIEDZIBA GEOWNA
W TORONTO

1140 Sheppard Avenue West
Unit 10

Toronto, Ontario, Canada
M3K 2A2
+1-844-NAVIDENT
628-4336

BIURO W EUROPIE

ClaroNav

Pieter Ballewijnsstraat 1
3500 Hasselt

Belgium

C€

0413

Social media:

Facebook.com/ClaroNav
Twitter.com/ClaroNav
Linkedin.com/Company/ClaroNav
Email: info@claronav.com

System Navident jest dopuszczony przez amerykarska Agencje
Zywnosci i Lekéw (FDA) do sprzedazy w USA i zatwierdzony
do sprzedazy komercyjnej w Kanadzie oraz UE

990-ND-NB (wersja C)



